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DCC dekoder til servo

Dekoderen kan kontrollere op til 4 servoer. Der er mulighed for at valge forskellige hastigheder og
vandring. Servoerne er velegnet til langsomt skift af sporskifte, bomanlag, porte og andet.

Servoens virkemade

Servoen er forsynet med 3 tilslutninger. Spaendingsforsyning, GND og styrepulser. Styrepulsernes
leengde varieres normalt mellem 1mS og 2mS. @nskes servoen i midterstilling, skal pulslengden
veere 1,5mS

20ms/50Hz 20ms/50Hz 20ms'50Hz

180°

Puls variation (mS) Tilslutninger
Fabrikat Min Midt Max | HZ +Vce GND Puls
Futuba 0,9 1,5 2,1 50 Rad Sort Hvid
Hitec 0,9 15 2,1 50 Rad Sort Gul
Graupner 0,8 1,5 2,2 50 Rad Brun Orange
Multiflex 1,05 1,6 2,15 40 Rad Sort Gul
Robbe 0,65 1,3 1,95 50 Rad Sort Hvid
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Stykliste
R1: 22k SMD IC1: PIC12F629 X1 3 pol. klembgsning

R2: Kan undveres

C1: 100uF 25Vv
C2: 100nF SMD

Print

1 stk. 8 bens sokkel
SV1-4: pinstik for servo

S1: afbryder (tryk)

Puls - +5V - GND
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DCC signalet hentes fra samme DCC driver som anvendes til DCC dekoderen.
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DCC driver

DCC signalet til dekoderen hentes fra sporet via optokobler med Cmos 4049 i udgangen. Der er 3
udgange til radighed, saledes der kan tilsluttes en hel del dekodere til signalforsyningen.
Optokobleren er en med hgj hastighed og logisk udgang.
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Tilslutning af dekoder og driver

Netdel iy
5V DC “ bec
DCC signal Dec
DCC
Gnd

Intellibox | — GND
Netdel o

15v DC

Dekoder

Der skal kun anvendes en DCC driver. Der er 3 DCC udgange pa den foruden 5V DC og GND.
Disse udgange fra DCC driveren fgres sammen med spandingen 5 — 24V DC frem til samtlige
dekodere. Derved far alle dekodere driftsspaending (5V DC), DCC signal fra Intelliboxen eller lign.
og en ekstern spanding til det tilsluttede udstyr (spoler, lamper, releeer osv.). Da DCC driveren er
forsynet med optokobler, vil dekoderen veere spaendingsmaessigt adskilt fra bl. a. Intelliboxen.
Derved er risikoen for gdeleeggelse af Intelliboxen meget lille, hvis der sker kortslutning eller andet
med dekoder og det tilsluttede udstyr. Optokobleren vil ligeledes modvirke elektrisk forstyrrelse i
det digitale styringssystem.
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DCC programmeringsenhed for DCC dekodere
Diagram
— O x2-3 DCC
R1
+ IN  oUT O x2-1 3V
a I_L GND
+ C1 IC1 _CZ
X1-1 O——— Toom:.zsv 785 T oonr
DCC
b + O x22 GND
X1-2 O
£
S PGM stik
©ra 1 GND
:
o)
T =0 Rad leder
ACK
PGM stik

4k7
J—ERB

Programmeringsenheden bestar at 2 dele. Stramforsyning der forsyner enheden og dekoderen med
5V DC under programmeringen og en ACK enhed.

ACK stikket skal ikke anvendes ved servodekodere.
Programmeringsenheden forsynes fra fx Intelliboxens udgang til programmeringsspor. Derved fas

bade DCC signal og 5V DC.

Printlayout

SIGNAL
GND
+5V
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Tilslutning ved programmering

Det forudseettes at den anvendte styre enhed er Intelliboxen (IB).
ACK anvendes IKKE ved servodekoderen.

DCC
5V
Gnd J
Rad
Pgm. spor — Ack.
Pgm. enhed — Ack Dekoder

Intellibox

Teend for Intelliboxen og skift til programmerings mode.

Der programmeres efter samme system som ved programmering af lok dekodere i DCC format.
Programmeres dekoderen uden tilsluttede servoer vil digitalboksen vise Fejl” i displayet. Arsager
er at digitalboksen ikke kan LASE CV verdierne. Pa trods af dette vil dekoderen blive
programmeret med den gnskede veerdi. Dette kan afpragves med en tilsluttet servo. Tilsluttes der 1
eller flere servoer er det muligt, ikke sikkert, at digitalboksen kan LAESE CV verdierne.

Adresseskift af dekoderen

Dekoderen har normalt adresse 1-2-3-4. Disse adresser er blok 1. | hver blok er der 4 adresser.
@nskes der en anden adresse, skal dekoderen programmeres med den blok, hvor den gnskede
adresse er.

Et eksempel:

Dekoderen skal indeholde adressen 46.

Farst findes den blok, hvor adresse 46 befinder sig: 46:4=11,5.

Dvs. det er blok 12.

Derefter skal den farste adresse i blok 11 findes: 12*4=48. Adresse 48 er den sidste adresse i blok
12, den farste er derfor 48-3=45.

Digitalboksen, fx Intellibox indstilles til at kunne sende signal til magnetartikel 45 i DCC format.
Derefter kortsluttes/aktiveres trykkontakten S1 pa dekoderen.

Samtidig med aktivering af trykkontakten sendes adresse 45 fra digitalboksen. Nu skulle dekoderen
have adresserne 45-46-47-48. Hvis ikke, forsgg da igen. Det har vist sig, at det ikke altid lykkes i
farste forsgg.

/ndringer af dekoderens adresser kan derfor udfgres uden at afmontere den fra anlaegget.
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CV vaerdier
Cv Verdi Standart | Tekst
CV513 | 1-63 1 Laveste adresse bits (6 laveste bits) Grupper af 4
CV515 |0-105 50 Vandring servo 1 (50 ca. 90 graders vandring)
CVv516 | 0-105 50 Vandring servo 2 (105 ca. 180 graders vandring)
CVv517 | 0-105 50 Vandring servo 3 (3: en meget kort vandring)
CVv518 | 0-105 50 Vandring servo 4 (Forslag til sporskiftdrev: 20)
Cvb19 |10 20 Versionsnummer. Kan ikke &ndres
CVv520 |13 13 Fabrikat. Kan ikke andres 13 = ”Gor det selv” fabrikat
Cv521 | 0-7 0 Hgj adresseverdi
Cv541 |128 128 Angiver, at det er en tilbehgrsdekoder (Ma ikke a&ndres)
CVv545 | 52-255 78 Pause (i 256uS). Pulsen gentages ca. hver 20mS. /Andring af
denne veerdi forandre hastigheden af servoen
CV546 Bit: Dekoderkonfiguration:
0 1 0 = Gem ikke positionen i hukommelsen.
1 0 1 = Gem positionen i hukommelsen.
2 0 Gemmes positionen i hukommelsen, vil servoen huske sin
3 0 stilling ved frakobling af spaending.
4 0
5 0
6 0
7 0
CVv547 | 1-255 1 Hastighed servo 1. Starre veerdi, lavere hastighed.
CV548 | 1-255 1 Hastighed servo 2. Til sporskiftedrev anbefales: 2
CVv549 | 1-255 1 Hastighed servo 3
CV550 | 1-255 1 Hastighed servo 4

Beregning af adresser:

CV513 CV521 Adressen
1-63 0 Falger CV513: 1-63
1-63 1-7 64*CV521 + CV513= adressen

Beregning af udgangsnummer:
(Adressen * 4) - 3 = fgrste nummer i gruppen

Eksempel:

CV513=33,CV521 =2
Adressen = 64*2 + 33 =161

Farste udgangsnummer = (161 * 4) — 3 =641
Dvs. udgangene 641 - 642 - 643 - 644 ligger pa adresse 161
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